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В данном учебном пособии изложены 
основополагающие информационные 
сведения об общих методах структурного, 

кинематического и динамического анализа 

механизмов. 

     Излагаются современные подходы по 

расчету деталей машин по основным 

критериям работоспособности, приведены 

конструкции транспортирующих машин, 

используемых в пищевых и 

зерноперерабатывающих производствах. 

Учебник предназначен для студентов 

немеханических специальностей высших учебных заведений. 

Приведены методики решения практических задач по различным разделам 

дисциплины. 

 
                     ПРЕДИСЛОВИЕ 

   Учебное пособие написано по программе курса «Прикладная механика», 

которая предусматривает изучение студентами технологических специальностей 

высших учебных заведений наиболее важных разделов, касающихся 

современных общих методов структурного, кинематического и динамического 

анализа механизмов. Приводятся методики расчета деталей машин и 

транспортирующих машины, что несомненно способствует и расширяет на этой 

основе фундаментальные знания в области общеинженерной подготовки 

специалистов. 
   Последовательность изложения материала принята такой, чтобы наиболее 
отчетливо проявилось органическое единство трех традиционных курсов 
инженерной подготовки. Учебное пособие предназначено для 
расчетно-теоретической и конструкторской подготовки студентов, успешного 
освоения ими последующих дисциплин, связанных со средним 
машиностроением, а также решение инженерных задач в будущей практической 
деятельности. 
   В учебном пособии больше внимание уделено задачам анализа отдельных 
изделий, стандартных общемашиностроительных узлов, без которых 
невозможно разрабатывать современные конструкции. Эти задачи объединены и 
даны методы их расчетов с учетом критериев работоспособности. 
   Учебное пособие содержит как общетеоретические положения, так и 
конкретные инженерные решения отдельных задач, обобщающие результаты 
теоретического анализа и практического опыта машиностроения. 



   Материалы справочного характера, содержащиеся в некоторых разделах, дают 
представление о техническом уровне и возможностях элементов конструкций и 
будут полезными при выполнении студентами самостоятельных заданий и 
домашних работ. 
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