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   Учебное пособие, в котором в краткой 

форме изложены основные 

основополагающие информационные 

сведения по теории механизмов и машин, 

по сопротивлению материалов, по 

деталей машин, предназначено для 

студентов технологических 

специальностей не машиностроительных 

высших учебных заведений. 

   В учебном пособии приведены общие сведения о машинах, механизмах, об 

их структуре, методы изучения напряженно - деформированного состояния 

материальных тел и их систем, оценки прочности, надежности элементов 

конструкций, проектирование деталей, узлов по различным критериям 

работоспособности. 

   В конце каждой главы приведены контрольные вопросы. Правильные 

ответы на поставленные вопросы позволяет тем, кто изучает данный курс, 

определить степень освоения ими данной дисциплины и использовать 

полученные знания в своей трудовой деятельности. 

 

 

ПРЕДИСЛОВИЕ 

 

Учебное пособие написано по программе курса «Прикладная механика», 

которая предусматривает изучение студентами не машиностроительных 

специальностей высших учебных заведений наиболее важных разделов 

самостоятельных дисциплин «Теория механизмов и машин», «Сопротивление 

материалов», «Детали машин» и расширение на этой основе 

фундаментальных знаний в области общеинженерной подготовки. 

Последовательность изложения материала принята такой, чтобы 

наиболее отчетливо проявилось органическое единство трех традиционных 

курсов инженерной подготовки. Взаимосвязь разделов обеспечена за счет 

рассмотрения теории надежности и технической диагностики с точки зрения 

их работоспособности. 
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Учебное пособие предназначено для расчетно-теоретической и 

конструкторской подготовки студентов, успешного освоения ими 

последующих дисциплин, связанных со средним машиностроением, а также 

решение инженерных задач в будущей практической деятельности. 

В учебном пособии больше внимания уделено задачам анализа отельных 

конструкций, стандартных общемашиностроительных изделий без которых 

невозможно разрабатывать современные конструкции. Эти задачи 

объединены и рассчитаны по критериям работоспособности. 

Учебное пособие содержит как общетеоретические положения, так и 

конкретные инженерные решения, обобщающие результаты теоретического 

анализа и практического опыта машиностроения. 

Материалы справочного характера, содержащиеся в некоторых разделах, 

дают представление о техническом уровне и возможностях элементов 

конструкций и будут полезными при выполнении студентами 

самостоятельных заданий и домашних работ. 

Учебное пособие особо полезно для студентов заочного обучения. 

Авторы будут благодарны за все замечания и пожелания по улучшению 

учебного пособия. 

Просьба посылать Ваши замечания по адресу кафедра «Теоретической 

механики и машиноведения» ул. Канатная 112, г., Одесса, 615039. 
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